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6. A-525 proiect CNCSIS, Real-time, adaptive, sliding-mode control of robotic manipulator and mobile robots, 2006-
2008.

7. Grant CNCSU, 4007, 1996, Sinteza unor comenzi compuse pentru conducerea adaptive si
custructura variabila cu aplicatii in domeniul naval,

8. Grant CNCSU, A.14, 1995, Sisteme adaptive si cu structura variabila vizand conducerea avansata a

navelor si echipamentelor de bord
9. POSDRU ID 64051 Invata automatica

Director/responsabil internationale :

1. FCT-ICCTI-NATO (ICCTI-03276) research project grant at Institute of Systems and Robotics,
University of Coimbra, Portugal, Sliding-Mode Adaptive Control of Mobile Robots and
Autonomous Vehicles, 15/Sep/2003-15/Mar/2004.

2. CNAM-NATO research project grant at Laboratoire d’ Automatique Grenoble, INPG, France,
Adaptive and Variable Structure Control of Mechanical Systems, 01/0ct/2002-30/June/2003.

3. CNR-NATO (No. 52 NATO research project grant Outreach Fellowships Programme, No2.
Fellowship for Engineering) research fellowship grant at Department of Mechanics, Torino
Polytechnics, Italy, Kinematical and Dynamical Modelling of Robotic Systems, 15/Nov/2000-
15/May/2001,

4. Project TEMPUSI12018/97, Perspectives d’Utilisation Rationnelle de 1I’Energie, 1997-2000.

Membru in echipe nationale :

1.

no
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PN-111-P1-1.2-PCCDI-2017-0734 contract 72PCCDI1/01.03.20182018, Robotii si Societatea: Sisteme
Cognitive pentru Roboti Personali si Vehicule Autonome (ROBIN)

PN 11-1D-PCE-2008-2-506 -Studiu pentru implementarea in timp real a unui sistem hibrid pentru
conducerea avansata a manipulatoarelor robotice si robotilor mobili colaborativi;

POSDRU SIMBAD (ID 6853)

POSDRU EFICIENT (ID 61445)

POSDRU TOPACADEMIC (ID: 76822)

Contract nr. 23/1991, cu Ministerul invitz‘lmﬁntului, Faza a IlI-a, Elaborarea de algoritmi si
proceduri pentru reglarea adaptivd multivariabila, cu aplicatii in domeniul termoenergetic si
naval, dec.1993;

Contract nr. 23/1991, cu Ministerul Tnvatamantului, Faza a ll-a- Elaborarea de algoritmi de
comutare a structurii $i de adaptare a parametrilor in regulatoarele numerice, cu aplicatii in domeniul
naval, termoenergetica si robotica, noiembrie 1992;

Contract nr.23/1991, cu Ministerul Tnvatamantului, - Sisteme instruibile de inteligenta artificiala
pentru diagnoza si conducerea automata a proceselor, Faza I-a, Sinteza regulatoarelor adaptive pentru
stabilizarea cursului navelor, noiembrie 1991;

Contract nr. 60/1988, cu ICPTT Bucuresti-Faza a Il-a, Real-time, on-line identification of ship
dynamics in horizontal plane, Februarie 1990;


http://www.cidsacteh.ugal.ro/
http://www.prorobsis.ugal.ro/

10. Contract nr. 60/1988, cu ICPTT Bucuresti- Elaborarea, testarea, validarea algoritmilor si programelor
de conducere adaptivd pentru pilot automat computerizat destinat navelor maritme, Faza I-a,
Identificarea off-line a dinamicii navei, elaborarea softului si a hardului pentru conducerea navei in
mars $i manevra, oct., 1989;

11. Contract nr. 51/1987, cu ICA Bucuresti - Simularea proceselor de biosinteza din industria alimentara
in vederea optimizarii parametrilor biotehnologici si conducerea acestora pe calculator, dec., 1988

12. Contract nr. 8/1986, cu ICA Bucuresti - Elaborarea modelului matematic al procesului de biosinteza a
alfamilazei si proteazei bacteriene, Faza I-a, oct., 1987

13. Contract nr. 31/1984, cu FEPER Bucuresti- Elaborarea unui pachet de programe de roiectare asistata
de calculator a formelor navei prin utilizarea sistemului Diagram 2030, Faza a ll-a, Programe de
cuplare a imprimantei grafice ICT800 la microcalculatorul TPD si pachet de programe interactiv pentru
desenarea structurilor navale, oct.1986.
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